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1 Exemple d'énoncé précis envisagé

On considère des véhicules de positions xi < xi+1, et on part du postulat que chaque
véhicule a une vitesse qui dépend de la distance qui le sépare du véhicule devant lui, et d'un
temps de retard τ :

ẋi(t + τ) ' V̄ (xi+1(t) − xi(t))

qui est approximé par le modèle suivant

τ ẍi(t) + ẋi(t) = V̄ (xi+1(t) − xi(t)) (1.1)

Dans le cas où τ = 0, on veut retrouver (par changement d'échelle) le modèle macroscopic
LWR :

ρt + (f(ρ))x = 0

avec
f(ρ) = ρV (ρ) avec V (ρ) = V̄ (1/ρ)

et ρ représente la densité macroscopique de véhicules.
Lorsque τ est non nul, on veut retrouver un modèle (appelé du second ordre), à préciser.
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